Вопросы  к  экзамену
по спецкурсу «Оптимизация линейных систем по выпуклым критериям качества»

для студентов 5 курса специальности 1 31 03 03 02  
Прикладная математика (научно-педагогическая деятельность)
специализации 1 31 03 03 02 06 Оптимизация и оптимальное управление
(зимняя сессия 2014-2015 учебного года)

1. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: постановка задачи.
2. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем — основные понятия: доступное и допустимое, оптимальное и субоптимальное управления.

3. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: формула Коши.

4. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: управляемость, опора, опорное управление.

5. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: сопряженная система, котраектория, коуправление, вектор потенциалов.

6. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: формула приращения критерия качества.

7. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: критерий оптимальности, доказательство достаточности.

8. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: критерий оптимальности, доказательство необходимости
9. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: класс допустимых управлений, структура оптимального управления.
10. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: грубое и точное решения.
11. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка, идея метода.
12. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка — процедура формирования, решения и анализа результатов опорной задачи, ее назначение.

13. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка — процедура формирования, решения и анализа результатов опорной задачи, методы ее решения.

14. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка, процедура доводки, вывод соотношений доводки.

15. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка, процедура доводки, метод решения уравнений доводки.

16. Минимизация среднеквадратичной интенсивности управления для линейных систем: сходимость метода первого порядка.

17. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: постановка задачи.

18. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем — основные понятия: доступное и допустимое, оптимальное и субоптимальное управления.

19. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: формула Коши.

20. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: управляемость, опора, опорное управление.

21. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: сопряженная система, котраектория, вектор потенциалов.

22. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: формула приращения критерия качества.

23. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: критерий оптимальности, доказательство достаточности.

24. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: критерий оптимальности, доказательство необходимости.

25. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: класс допустимых управлений, структура оптимального управления.

26. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: грубое и точное решения.

27. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка, идея метода.

28. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка — процедура формирования, решения и анализа результатов опорной задачи, ее назначение.

29. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка — процедура формирования, решения и анализа результатов опорной задачи, методы ее решения.

30. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка, процедура доводки, вывод соотношений доводки.

31. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: метод первого порядка, процедура доводки, метод решения уравнений доводки.

32. Минимизация средней интенсивности управления для линейных систем: конечность метода первого порядка.
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